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1.obscure



2.cython



3.Del comment



1. 代码行数686 -> 20221

Advantages

2. 生成的.c源文件几乎没有可读性

3. .c文件通过gcc编译后能像python一样正常运行

3. .c文件可进一步编译成动态链接库dll文件，防止反编译



实 验



经过大量的调参，发现了一些规律：

• SPL的𝜆更新的步长参数，在大于0.1的情况下，与无穷大差别不大
• SPL的𝜆起始值有一定影响，在大部分数据集上，0.1或0.01表现较好

• 大部分细节方面的改变影响非常小，于是设置成了解释性或效率更好的值：
1. 二次规划加上了约束：𝑤𝑇𝑣 = 𝑏
2. 优化精度设成与BMDR相同
3. admm优化时过滤掉权小于0.01的样本



目前的实验设置：
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𝑤, 𝑣 ∈ 0,1
𝑤𝑇𝑣 = 𝑏

𝜆𝑖𝑛𝑖 = 0.01

𝜆𝑝𝑎𝑐𝑒 = [0.1, 0.01]

𝛽 = 0.1

𝛾 = 0.1

用于分类的模型也用0.1

※之前的实验发现BMDR用0.1，分类模型也用0.1时效果会很好，换成1就变差了很多，而
ASPL方法将此参数变化后，在大部分数据集上效果差不多
因此将分类模型的正则化参数设成0.1对BMDR与我们的方法是更有利的










